
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ज्यामिति · इकाई 7 वर्कशीट   
वƺृ

नाम: ____________________________________ दȠ नांक: __________________

îया मȢ तȡ  मȀ वƺृ हर जगह हȅ। यह इकाइǺ: अं कȡ त कोण उनके कȀ Ĳीय कोणाȀ के आधे होते हȅ; Āप Ǻशरेखा रेखाएँ Āप Ǻशरेखा के बȰ ̑Ǫ
पर İȡ îया के लंबवत होती हȅ; चाप कɺ लंबाइǺ और सेèटर Zेİफल Āकेल कȀ Ĳीय कोण के साथ रै खȨ क Ǯप से। रे डȠ यन = चाप
लंबाइǺ / İȡ îया.

भाग ए · शøदावली और कȀ Ĳीय/अं कȡ त कोण
1. ĵòयेक को अपने शøदाȀ मȀ प रȞ भा षȢ त करȀ। य दȠ  इससे मदद मȢ ले तो एक छोटा सा चȣ İ बनाएǽ ।

a. जीवा:

b. कȀ Ĳीय कोण:

c. अं कȡ त कोण:

d. आ Ǻक (लघु बनाम ĵमुख):

2. एक अं कȡ त कोण का माप 35 डȠ ĩी है। उसी चाप पर अंत रȞ त कȀ Ĳीय कोण का माप èया है?

केõĲीय कोण = ____________ डȠ ĩी
चाप कɺ माप èया है? ____________ डȠ ĩी उòकɺ Ǻण कोण ĵमेय को एक वाèय मȀ बताएǽ ।



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

भाग B · स्पर्शरेखा रेखाएँ
3. रेखा l बȰ ̑Ǫ P पर वƺृ O कɺ Āप Ǻशरेखा है। कोण OPl ( İȡ îया OP और Āप Ǻश रेखा l के बीच का कोण) का माप
èया है?

कोण = ____________ डȠ ĩी
यह सदैव सòय èयाȀ है? ĵमेय को समझाइये।

4. एक बाहरी बȰ ̑Ǫ E से, वƺृ O पर दो Āप Ǻशरेखा रेखाएँ खɻची जाती हȅ, जो बȰ ̑ǪआȀ P और Q को Āप Ǻश करती हȅ।
दȠ खाएँ कȡ   EP = EQ . (संकेत: स Ǿवागसम İȡ भुज OEP और OEQ का उपयोग करȀ।)

आपकɺ आकृ तȡ  मȀ समकोण èया हȅ? èयाȀ?

कौन सा İȡ भुज स Ǿवागसमता ĵमेय लागू होता है?

नȡ ÿक Ǻष  EP = EQ . ǌाéया करना।

भाग C · चħɺय चतु Ǻभुज
5. चतु Ǻभुज ABCD एक वƺृ मȀ अं कȡ त है। कोण  A = 80  डȠ ĩी, कोण  B = 95  डȠ ĩी।

कोण C और कोण D [ात कɺ जȧ ए। (संकेत: चħɺय चतु Ǻभुज मȀ सúमुख कोण संपूरक होते हȅ।)

सúमुख कोण संपूरक èयाȀ होते हȅ? (संकेत: ĵòयेक अं कȡ त कोण इसके वȡ परीत चाप का आधा है। दो वȡ परीत चाप
मȢ लकर एक पू Ǻण वƺृ बनाते हȅ।)



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

भाग D · परिचालित और अंकित वृत्त     
6. कȡ सी İȡ भुज का प रȞ कȀ Ĳ उसकɺ भुजाआȀ के तीन लंबवत सम ǇȢ भाजकाȀ का ĵ तȡ ƫेदन होता है। यह तीनाȀ शी ȃषा
से समान ǫरी पर है और प रȞ वƺृ वƺृ का कȀ Ĳ है।

प रȞ केõĲ का अ Āतȩ òव èयाȀ है? तीन लúब सम ǇȢ भाजक एक बȰ ̑Ǫ पर èयाȀ मȢ लते हȅ?

İȡ भुज के प रȞ बǀ वƺृ कɺ रचना कैसे करȀ, इसका व Ǻणन करȀ।

7. कȡ सी İȡ भुज का अंत:कȀ Ĳ उसके तीन कोणाȀ के सम ǇȢ भाजकाȀ का ĵ तȡ ƫेदन होता है। यह तीनाȀ पZाȀ से समान
ǫरी पर है और अं कȡ त वƺृ का कȀ Ĳ है।

अंतःकȀ Ĳ, प रȞ कȀ Ĳ से कȡ स ĵकार भȦ ǉ है?

भाग E · चाप लंबाइǺ, सेèटर Zेİफल, रे डȠ यंस
8. एक वƺृ मȀ İȡ îया 12 है। 60 डȠ ĩी का एक कȀ Ĳीय कोण एक İȡ îयखंड को अंत रȞ त करता है।

चाप कɺ लंबाइǺ: ____________ इकाइयाँ (सूİ: चाप = (थीटा/360) · 2 pi r)

सेèटर Zेİफल: ____________ व Ǻग इकाइयाँ (सूİ: Zेİफल = (theta/360) · pi r व Ǻग)

अब रे डȠ यन मȀ: 60 डȠ ĩी = pi/3 रे डȠ यन। चाप = r · थीटा_रे डȠ यन का उपयोग करके चाप कɺ लंबाइǺ èया है?



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

रेडियन फॉर्मूला क्यों काम करता है? (संकेत: परिभाषा के अनुसार, थीटा_रेडियन = चाप लंबाई / त्रिज्या।)          

भाग F · İु टȟ  वȡ ǐेषण
9. टायलर का दावा है: "वƺृ कɺ ĵòयेक जीवा एक ǌास है।" èया टायलर सही है?

हाँ/नहɻ:

दोनाȀ शøदाȀ को सटीक Ǯप से प रȞ भा षȢ त करȀ:

10. लȥ न गणना करता है: "एक वƺृ मȀ İȡ îया 10 होता है। 90 डȠ ĩी के कȀ Ĳीय कोण के लȥ ए चाप कɺ लंबाइǺ वƺृ
कɺ प रȞ धȤ  = ( 1/4 )( 20 pi) = 5 pi  कɺ बस ( 1/4 ) है।" फȡ र वह कहती है: "रे डȠ यन मȀ, 90 डȠ ĩी = pi/2। तो चाप
कɺ लंबाइǺ = r·theta = 10·(pi/ 2) = 5 pi.  दोनाȀ उƺर सहमत हȅ!"

दोनाȀ गणनाआȀ को सòया पȢ त करȀ. èया वे वही हȅ?

बताएǽ  कȡ  दोनाȀ सूİ हमेशा एक ही उƺर èयाȀ देते हȅ।

11. खोलȀ: एक कार टायर मȀ 26 इचं का ǌास होता है। जब कार 1 मील (5280 फɺट) आगे बढ़ती है, तो ĵòयेक
टायर कुल कȡ तने कोण से घूमता है? अपना उƺर ħां तȡ याȀ, डȠ ĩȡ याȀ और रे डȠ यंस मȀ दȀ।

टायर का वƺृ कɺ प रȞ धȤ :



 

 

 

 

 

 

 

 

क्रांतियाँ: 

डȠ ĩी:

रे डȠ यंस:
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