
 

a.  k = 2:  P' = ( ____ , ____ )
b.  k = 1/2:  P' = ( ____ , ____ )
c.  k = -1:  P' = ( ____ , ____ )

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ज्यामिति · इकाई 3 वर्कशीट   
समǮपता

नाम: ____________________________________ दȠ नांक: __________________

स Ǿवागसमता समǮपता का एक वȡ शेष मामला है (माप गुणक = 1)। समǮप İȡ भुजाȀ मȀ आनुपा तȡ क भुजाएँ और समान कोण
होते हȅ, समान भुजाएँ नहɻ। दोनाȀ को मȢ लाओ मत.

भाग ए · समǮप वȡ Āतार
1. माप गुणक k के साथ उòप ƺȥ  के बारे मȀ अनुपात मȀ बड़ा या छोटा करȀ बȰ ̑Ǫ  P(4, 6) । छ वȡ  दी जȧ ए.

(a), (b), (c) मȀ से कौन ǫरी बनाए रखता है? èयाȀ?

2. शी Ǻष  A(0,0) ,  B(4,0) ,  C(0,3)  वाला एक İȡ भुज मूल बȰ ̑Ǫ के बारे मȀ माप गुणक 3 Ǉारा फैलाया गया है।
छ वȡ  शी Ǻष A', B', C' खोजȀ।

मूल और छ वȡ  कɺ प रȞ धȤ  कɺ गणना करȀ। अनुपात èया है?

मूल और छ वȡ  के ZेİफलाȀ कɺ गणना करȀ। अनुपात èया है?

सूचना: लंबाइǺ का पैमाना k Ǉारा, ZेİफलाȀ का पैमाना k व Ǻग Ǉारा। èयाȀ?



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

भाग B · समरूप बनाम सर्वांगसम
3. ĵòयेक के लȥ ए, बताएǽ  कȡ  èया आंकड़े समǮप होने चा हȠ ए, स Ǿवागसम होने चा हȠ ए, दोनाȀ या एक भी नहɻ।

ए. दो व Ǻग. ____________________________________________
b. दो समबाǲ İȡ भुज. __________________________________
c. दो आयत. ____________________________________________
d. समान भुजा लंबाइǺ वाले दो नȡ य मȢ त षट्भुज। ______________
e. दो समकोण İȡ भुज जहां दोनाȀ मȀ 30 डȠ ĩी कोण है। ____________

4. İȡ भुज ABC और DEF का कोण A = कोण  D = 50  डȠ ĩी और कोण B = कोण  E = 70  डȠ ĩी है। èया वे
समǮप हȅ? èया वे स Ǿवागसम हȅ?

समǮप? हाँ / नहɻ। èयाȀ?

स Ǿवागसम? हाँ/नहɻ. èयाȀ?

आपने समǮपता के बारे मȀ कȡ स ĵमेय का ĵयोग कȡ या?

भाग C · समǮप İȡ भुजाȀ का उपयोग करना
5. İȡ भुज ABC और DEF, A से D, B से E, C से F के पİाचार के समǮप हȅ। आप जानते हȅ AB =  6, BC = 8,
AC = 10, DE = 9 ।

ABC से DEF तक माप गुणक èया है? ____________ DF और EF खोजȀ। अपना काम दȠ खाओ.

य दȠ  कोण  A = 36  डȠ ĩी है, तो कोण D èया है? èयाȀ?

6. अĵòयZ माप: दȠ न के एक ही समय मȀ, एक 6-फɺट लंबा ǌ èतȫ  4-फɺट कɺ छाया बनाता है। पास के एक
ôवजĀतंभ पर 22-फɺट कɺ छाया पड़ती है। ôवजĀतंभ कȡ तना ऊँचा है?



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

संकेत: बने दोनों त्रिभुज (व्यक्ति + छाया, ध्रुव + छाया) समरूप हैं क्योंकि सूर्य की किरणें समानांतर हैं और दोनों वस्तुएँ ऊर्ध्वाधर हैं।         
 

एक अनुपात Āथा पȢ त करȀ:

हल करȀ. ôवजĀतंभ ____________ फɺट ऊंचा है।

'सू Ǻय कɺ कȡ रणȀ समानांतर होती हȅ' यह धारणा İȡ भुजाȀ को समान èयाȀ बनाती है? ( वȡ शȥ Ǔ रहȀ।)

भाग D · पाइथागोरस ĵमेय समǮपता के माôयम से
7. समकोण İȡ भुज ABC मȀ C पर समकोण के साथ, C से भुजा AB तक एक ऊँचाइǺ छोड़Ȁ, AB से D पर मȢ लȀ।
इससे तीन समǮप İȡ भुज बनते हȅ: ABC, ACD, CBD।

ये तीनाȀ İȡ भुज एक जैसे èयाȀ हȅ? समान कोण पहचानȀ.

अनुपात एबी/एसी = एसी/एडी (एसीडी के समǮप İȡ भुज एबीसी से) का उपयोग करके, एसी का व Ǻग èया बराबर होता
है?

इसी ĵकार, BC का व Ǻग कȡ सके बराबर होता है?

जोड़Ȁ AC व Ǻग + BC व Ǻग। आपको èया मȢ लेगा? बताएǽ  कȡ  यह पाइथागोरस ĵमेय èयाȀ सा बȡ त होता है।



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

भाग E · त्रुटि विश्लेषण   
8. हान का दावा है: "य दȠ  दो आकृ तȡ याँ समǮप हȅ, तो उनके ZेİफलाȀ मȀ उनकɺ भुजाआȀ के समान अनुपात है।"
èया हान सही है?

हाँ/नहɻ:

एक वȡ शȥ Ǔ उदाहरण के साथ पु ǓȢ  करȀ (e.g., भुजाआȀ कɺ लंबाइǺ 2 और 6 वाले दो व Ǻग)।

9. माइǺ लȥ खते हȅ: " İȡ भुज ABC कɺ भुजाएँ 6, 8, 10 हȅ। İȡ भुज DEF कɺ भुजाएँ 9, 12, 15 हȅ। उनकɺ
आनुपा तȡ क भुजाएँ हȅ ले कȡ न अलग-अलग कोण हȅ, इस लȥ ए वे समǮप नहɻ हȅ।" आलोचना.

माइǺ के कथन मȀ èया सही है?

ग़लत èया है?

इन दोनाȀ İȡ भुजाȀ के बीच वाĀत वȡ क संबंध èया है?

भाग F · संǐेषण
10. एक तĀवीर को माप गुणक 2.5 Ǉारा बड़ा कȡ या गया है। मूल तĀवीर 4 इचं गुणा 6 इचं है और ĵȱ ̑ट करने के
लȥ ए 12 व Ǻग इचं Āयाही का उपयोग कȡ या गया है।

बढ़े ǲए फोटोĩाफ के नए आयाम खोजȀ।



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

बढ़े हुए फोटो में कितनी स्याही का उपयोग होता है? (मान लें कि स्याही कवरेज क्षेत्रफल के समानुपाती है।)    

य दȠ  आप 3 D फोटो Ķेम के आयतन को इसके चाराȀ ओर 2.5 Ǉारा बढ़ाते हȅ, तो आयतन Āकेल कȡ स कारक से होता है?

11. खोलȀ: İȡ भुज कɺ दो भुजाआȀ के मôय बȰ ̑ǪआȀ से होकर जाने वाली एक रेखा तीसरी भुजा के समानांतर और
आधी लंबी होती है ('मôय खंड ĵमेय')। समǮपता का उपयोग करके रेखां कȡ त करȀ कȡ  यह सòय èयाȀ है।
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