
 

 

 

 

 

 

 

ज्यामिति · इकाई 2 वर्कशीट   
स Ǿवागसमता

नाम: ____________________________________ दȠ नांक: __________________

यह इकाइǺ ĵमाण के बारे मȀ है। जब आप लȥ खते हȅ 'ये İȡ भुज स Ǿवागसम हȅ', तो यह कहने के लȥ ए तैयार रहȀ कȡ  आप कैसे
जानते हȅ - कौन सा अ भȦ धारणा या ĵमेय, और कौन सी दी गइǺ जानकारी ĵòयेक भाग को उ चȣ त ठहराती है।

भाग ए · सीपीसीटीसी और İȡ भुज स Ǿवागसमता कɺ पहचान
य दȠ  दो İȡ भुज स Ǿवागसम हȅ, तो सभी संगत भाग स Ǿवागसम (CPCTC) होते हȅ।
1. İȡ भुज ABC, İȡ भुज DEF के स Ǿवागसम है, जȧ समȀ A से D, B से E, C से F है।

ए. स Ǿवागसम संगत भुजाआȀ के सभी युêमाȀ के नाम बताइए।

b. स Ǿवागसम संगत कोणाȀ के सभी युêमाȀ के नाम बताइए।

c. स Ǿवागसमता कथन मȀ अZराȀ का ħम èयाȀ मायने रखता है? गलत ħम का एक उदाहरण दी जȧ ए।

2. दी गइǺ जानकारी के ĵòयेक सेट के लȥ ए, लागू होने वाले स Ǿवागसम अ भȦ धारणा/ĵमेय को नाम दȀ, या 'प Ǻयाöत
जानकारी नहɻ' लȥ खȀ।

ए. İȡ भुज 1 कɺ दो भुजाएँ İȡ भुज 2 कɺ दो भुजाआȀ के स Ǿवागसम हȅ, और उन भुजाआȀ के बीच का कोण मेल खाता है।
____________
b. İȡ भुज 1 कɺ तीन भुजाएँ İȡ भुज 2 कɺ तीन भुजाआȀ के स Ǿवागसम हȅ। ____________
c. İȡ भुज 1 के दो कोण İȡ भुज 2 के दो कोणाȀ से मेल खाते हȅ, और उनके बीच कɺ भुजा मेल खाती है। ____________

d. İȡ भुज 1 के तीन कोण İȡ भुज 2 के तीन कोणाȀ के स Ǿवागसम हȅ। ____________
e. दो पZ मेल खाते हȅ, और एक गैर-शा मȢ ल कोण मेल खाता है (एसएसए)। ____________
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भाग B · प्रमाण लिखना 
3. दȠ या गया है: M खंड AB का मôय बȰ ̑Ǫ है। CM, AB पर लंबवत है। सȥ ǀ करȀ: İȡ भुज ACM İȡ भुज BCM के
स Ǿवागसम है।

आरेख: खंड AB मôय बȰ ̑Ǫ M के साथ। M से AB के लंबवत बȰ ̑Ǫ C तक एक खंड ऊपर कɺ ओर खɻचा गया है।

कथन कारण
1. M AB का मôय बȰ ̑Ǫ है; सीएम ĵ तȡ  एबी दȠ या गया

4. दȠ या गया है: ABCD एक समांतर चतु Ǻभुज है। सȥ ǀ करȀ: İȡ भुज ABC İȡ भुज CDA के स Ǿवागसम है। (संकेत:
एक समांतर चतु Ǻभुज मȀ समानांतर भुजाआȀ के दो जोड़े होते हȅ - वैक üपȪ क आंत रȞ क कोणाȀ का उपयोग करȀ।)

व Ǻणनाòमक ĵमाण के Ǯप मȀ लȥ खȀ (वाèय, दो कॉलम नहɻ):

भाग C · लंब सम ǇȢ भाजक ĵमेय
5. लúब सम ǇȢ भाजक ĵमेय कहता है: एक बȰ ̑Ǫ एक खंड के लंब सम ǇȢ भाजक पर Āथȫ त होता है य दȠ  और केवल
य दȠ  वह अं तȡ म बȰ ̑ǪआȀ से समान ǫरी पर हो।

(ए) यह ĵमेय İȡ भुज स Ǿवागसमता से èयाȀ अनुसरण करता है? एक त Ǻक कɺ Ǯपरेखा तैयार करȀ:



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(b) तीन शहर A, B, C तीनों से समान दूरी पर एक जल टावर बनाना चाहते हैं। स्थान ज्ञात करने के लिए लंब समद्विभाजक का उपयोग कैसे करें इसका वर्णन करें।  
   

भाग D · चतु Ǻभुज ĵमाण
6. दȠ या गया है: ABCD एक समांतर चतु Ǻभुज है। सȥ ǀ कɺ जȧ ए: वȡ क Ǻण AC और BD एक ǫसरे को सम ǇȢ भा जȧ त करते हȅ।

एक नामां कȡ त आरेख बनाएǽ  ( वȡ क ȃणा के ĵ तȡ ƫेदन बȰ ̑Ǫ E पर कॉल करȀ)।

कथा ĵमाण:

7. सही या गलत - ĵòयेक को ĀपǓ करȀ।
ए. य दȠ  कȡ सी चतु Ǻभुज कɺ चार स Ǿवागसम भुजाएँ हाȀ, तो वह एक व Ǻग होना चा हȠ ए।  T / F 

b. य दȠ  कȡ सी चतु Ǻभुज कɺ सúमुख भुजाआȀ के दोनाȀ जोड़े स Ǿवागसम हाȀ, तो वह एक समांतर चतु Ǻभुज होना चा हȠ ए।  T / F 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

c. यदि किसी चतुर्भुज के विकर्ण सर्वांगसम हों तो वह एक आयत होना चाहिए। T / F           

भाग E · İु टȟ  वȡ ǐेषण
8. लȥ न कहते हȅ: " İȡ भुज ABC और DEF मȀ,  AB = DE  = 5,  BC = EF  = 7, और कोण A = कोण  D = 40 
डȠ ĩी। चूँ कȡ  मेरी दो भुजाएँ और एक कोण है, वह SAS है, इस लȥ ए İȡ भुज स Ǿवागसम हȅ।" èया लȥ न सही है?

हाँ/नहɻ:

य दȠ  नहɻ, तो İु टȟ  èया है? य दȠ  आप कर सकते हȅ तो एक ĵ तȡ उदाहरण रेखा चȣ İ बनाएǽ ।

9. डȠ एगो लȥ खते हȅ: "मȅ İȡ भुज ABC ≅ को İȡ भुज ABD सȥ ǀ करना चाहता ǳं जहां वे भुजा AB साझा करते हȅ।
I'm मȀ  AC = AD  और कोण CAB = कोण DAB दȠ या गया है। SAS Ǉारा, İȡ भुज स Ǿवागसम हȅ।" èया डȠ एगो का
ĵमाण वैध है?

हाँ/नहɻ:

औ चȣ òय सȥ ǀ करȀ - कौन सी भुजाएँ और कोण संगत हȅ, और साझा भुजा कɺ गणना èयाȀ कɺ जाती है?

भाग F · संǐेषण करना
10. एक सम ǇȢ बाǲ İȡ भुज कɺ दो स Ǿवागसम भुजाएँ होती हȅ। सा बȡ त करȀ कȡ  आधार कोण (स Ǿवागसम भुजाआȀ के
वȡ परीत एकल इकाइयाँ) भी स Ǿवागसम हȅ। (संकेत: लंब को शी Ǻष से आधार तक गȡ राएǽ ।)

कथा ĵमाण:



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

11. खोलें: एक समचतुर्भुज (चार सर्वांगसम भुजाओं वाला एक चतुर्भुज) के विकर्णों के बारे में एक अनुमान लगाएं। फिर एक प्रमाण की रूपरेखा तैयार करें।        


मेरा अनुमान:

ĵमाण कɺ Ǯपरेखा:
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