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• 30 min = 180°. 15 min = 90°. 5 min = 30°. 1 min = 6°.
• ★

ग्रेड 4 · यूनिट 7 · मूल्यांकन गाइड 
कोण और कोण मापन

अ भȦ भावक या शȥ Zक के लȥ ए — èया देखȀ

इकाइǺ 7 औपचा रȞ क शøदावली और कोणाȀ कɺ माप का नȡ Ǻमाण करती है। सबसे गहरा नȡ दान यह है कȡ  èया छाİ समझते हȅ कȡ  कोण माप
दो कȡ रणाȀ के बीच के मोड़ कɺ माİा के बारे मȀ है - कȡ रणाȀ कɺ लंबाइǺ के बारे मȀ नहɻ। घड़ी के काम और योगाòमक त Ǻक को देखȀ (एक सीधा
कोण = 180°, एक समकोण = 90°)।
समĀया 1 - बȰ ̑Ǫ/रेखा/ कȡ रण/खंड बनाएǽ

• बȰ ̑Ǫ: बȰ ̑Ǫ, लेबल A. रेखा: B और C के माôयम से दोनाȀ सȥ राȀ पर तीर के साथ। RAY: D पर शुǮ होता है (D पर कोइǺ तीर नहɻ), E
पर तीर। खंड: F और G के बीच, कोइǺ तीर नहɻ।

मजबूत: तीराȀ को सही ढंग से अलग करता है।
• कमजोर: चाराȀ के लȥ ए एक ही डǼ ाइगं; या गलत तीर.

समĀया 2 - समानांतर बनाम लंबवत
• समानांतर: कभी न मȢ लȀ, एक ही दȠ शा। लंबवत: 90° पर मȢ लते हȅ।

सशèत: ĀपǓ भेद.
• कमज़ोर: उõहȀ ĸ मȢ त करता है; या सोचता है कȡ  लंबवत का अ Ǻथ ' वȡ परीत दȠ शाएँ' है।

समĀया 3 - कौन सी आकृ तȡ  एक कोण है?
• चȣ İ A एक कोण है (दो कȡ रणȀ एक शी Ǻष को साझा करती हȅ)। चȣ İ B एक वħ है, कोण नहɻ।

मजबूत: पहचानता है कȡ  एक कोण को एक ĵारं भȦ क बȰ ̑Ǫ साझा करने वाली दो सीधी कȡ रणाȀ कɺ आवþयकता होती है।
• कमजोर: B को चुनता है èयाȀ कȡ  इसमȀ 'एक कोना है।'

समĀया 4 - अZर कोण (L, X, T)
• L: एक समकोण। T: समकोण जहां ऊ Ǻôवाधर ħॉसबार से मȢ लता है। X: ħॉ सȴ ̑ग Ǉारा नȡ ̑मɏ त कोण; कइǺ फ़ॉõट मȀ समकोण (तीļ/
अ धȤ क) नहɻ हȅ।

मजबूत: उन समकोणाȀ को पहचानता है जहां रेखाएǽ  बȡ üकुल 90° पर मȢ लती हȅ।
• कमजोर: ĵकार का वȡ ǐेषण कȡ ए बȡ ना 'सभी अZराȀ मȀ कोण होते हȅ'।

समĀया 5 - कोण शøदावली भरȀ
• आधा = 180°, सीधा। èवा Ǻटर = 90°, दाएँ। दाएँ से छोटा = तीļ। दायɻ ओर से बड़ा ले कȡ न सीधे से छोटा = अ धȤ क.

सशèत: चाराȀ सही हȅ।
• कमजोर: तीĄण और कंु ठȟ त को ĸ मȢ त करता है।

समĀया 6 - कोण ĵकाराȀ का अनुमान लगाएǽ
• व Ǻगाकार कोना = 90° (दाएǽ )। थोड़ा कम = e.g., 75°, तीļ। लगभग सीधा = e.g., 170°, कंु ठȟ त। व Ǻग के ठɹक पीछे = e.g.,
100°, अ धȤ क।
• मजबूत: उ चȣ त अनुमान (~15° के भीतर) और सही ĵकार।
• कमज़ोर: बेतहाशा ग़लत अनुमान।

समĀया 7 - लघु हĀत कोण

मजबूत: आनुपा तȡ क Ǯप से कारण -  60 min = 360°,  इस लȥ ए ĵ तȡ  min = 6°।
• कमजोर: 30 और 15 (ĀपǓ) मȢ लता है ले कȡ न ĵ तȡ  मȢ नट Āके लȴ ̑ग छूट जाती है।



• 180 − 67 = 113°.

• 90 − 35 = 55°.

• 180 − 41 − 65 = 74°.
• ★

• ★

समस्या 8 - 3:00 घड़ी कोण
• 90° (एक समकोण)।
• मजबूत: घड़ी के मुख के माôयम से कारण - 360° का  3/12 = 90 °।
• कमज़ोर: अनुमान बेतहाशा।

समĀया 9 - सीधा कोण = 180°, लुöत [ात कɺ जȧ ए

• सशèत:  67+  लȥ खता है? = 180.
• कमज़ोर:  90 − 67 = 23  (समकोण के Ǯप मȀ ǌवहार करता है)।

समĀया 10 - समकोण = 90°, लुöत [ात कɺ जȧ ए

• मजबूत: सही पहचानता है = 90।
• कमजोर:  180 − 35 = 145  (सीधे के Ǯप मȀ ǌवहार करता है)।

समĀया 11 - एक सीधी रेखा पर तीन कोण

सशèत: कुल = 180° कɺ पहचान करता है।
• कमजोर: गलत दȠ शा मȀ घटाता है या 360 का उपयोग करता है।

समĀया 12 - डȠ एगो कɺ 'लंबी कȡ रण = बड़ा कोण'
• डȠ एगो गलत है। कोण माप कȡ रणाȀ के बीच का फैलाव है - कȡ रणाȀ को फैलाने से कोण नहɻ बदलता है।

सशèत: एक उदाहरण बनाता है - समान कोण, दो कȡ रण लंबाइǺ।
• कमज़ोर: डȠ एगो से सहमत हȅ (बǲत आम ग़लतफ़हमी)।

— अंत —


