
 

 

ज्यामिति · इकाई 2 · मूल्यांकन मार्गदर्शिका     
स Ǿवागसमता

अ भȦ भावक या शȥ Zक के लȥ ए — èया देखȀ

यू नȡ ट 2 कɺ मांग है कȡ  छाİ एक वȡ शȥ Ǔ ĵमेय (SSS, SAS, ASA, AAS) के साथ स Ǿवागसमता का औ चȣ òय सȥ ǀ करȀ और पहचानȀ कȡ
èया दȠ या गया है बनाम èया दȠ खाया जाना चा हȠ ए। साफ़-सुथरे त Ǻक कɺ तलाश करȀ, न कȡ  केवल 'एकǮप दȠ खने वाली' तĀवीराȀ कɺ।
समĀया 1 - CPCTC ऑ Ǻड रȭ ̑ग

• भुजाएँ:  AB ≅ DE ,  BC ≅ EF ,  AC ≅ DF ।
• कोण: कोण A ≅ कोण D, कोण B ≅ कोण E, कोण C ≅ कोण F।
• आदेश देने वाला ĵǏ नȡ दानाòमक है। य दȠ  İȡ भुज ABC ≅ İȡ भुज DEF है, तो İȡ भुज ABC ≅ İȡ भुज EDF का अ Ǻथ A↔E, B↔D
होगा - आमतौर पर गलत। एक अƫा उƺर एक उदाहरण देता है जो द Ǻशाता है कȡ  पİाचार यह नȡ Ǻधा रȞ त करता है कȡ  कौन सी
भुजाएँ/कोण बराबर हȅ।
• कमजोर: 'हमȀ हमेशा आदेश का पालन करना होगा' - सच है ले कȡ न कोइǺ ĀपǓीकरण नहɻ।

समĀया 2 - कौन सा अ भȦ धारणा लागू होता है
• (ए) एसएएस। (b) एसएसएस। (c) एएसए। (d) प Ǻयाöत नहɻ - एएए समǮपता देता है ले कȡ न स Ǿवागसमता नहɻ। (e) SSA -
स Ǿवागसम अ भȦ धारणा नहɻ (अĀपǓ मामला)।
• भाग (d) और (e) नȡ दानाòमक हȅ: जो छाİ 'AAA' को एक स Ǿवागसम अ भȦ धारणा के Ǯप मȀ लȥ खते हȅ, वे समǮप İȡ भुजाȀ को
स Ǿवागसम एकल इकाइयाȀ के साथ ĸ मȢ त कर रहे हȅ - ठɹक उसी ĵकार के संलयन को इकाइǺ का उƾþेय रोकना है।

समĀया 3 - İȡ भुज  ACM ≅ BCM 
• सुǬढ़ ĵमाण: 1)  AM ≅ BM  (M दȠ या गया मôय बȰ ̑Ǫ है)। 2) कोण AMC ≅ कोण BMC (दोनाȀ समकोण हȅ, èयाȀ कȡ  CM perp
AB)। 3)  CM ≅ CM  (उभय नȡ Ǖ भुजा / Āवतुüयता)। 4) SAS से İȡ भुज ACM ≅ İȡ भुज BCM।
•  CM ≅ CM  (उभय नȡ Ǖ भुजा का गुण) लȥ खना अèसर छूट जाता है। इसके बȡ ना तीन आवþयक तóय पूरे नहɻ होते, इस लȥ ए SAS
लागू नहɻ होता।
• कमजोर: 'वे स Ǿवागसम दȠ खते हȅ èयाȀ कȡ  वे एक पZ साझा करते हȅ' - कोइǺ अ भȦ धारणा उǀतृ नहɻ कɺ गइǺ है।

समĀया 4 - समांतर चतु Ǻभुज वȡ क Ǻण ĵमाण
• ĵमाण:  AB ∥ CD  होने से कोण BAC ≅ कोण DCA (एकांतर अंतःकोण, तȡ Ǻयक रेखा AC)। इसी तरह कोण BCA ≅ कोण DAC।
 AC ≅ AC  उभय नȡ Ǖ भुजा है। अतः ASA से İȡ भुज ABC ≅ İȡ भुज CDA।
• नȡ दान यह है कȡ  èया छाİ सही ढंग से पहचानता है कȡ  कौन से कोण कȡ स तȡ Ǻयक रेखा के साथ वैक üपȪ क आंत रȞ क हȅ। कइǺ छाİ
टǼांसव Ǻसल को नȡ ̑दɍ Ǔ कȡ ए बȡ ना 'वैक üपȪ क इटंी रȞ यर' कहते हȅ - उõहȀ ĀपǓ होने के लȥ ए ĵे रȞ त करȀ।

• कमजोर: इसे सा बȡ त कȡ ए बȡ ना सȥ Ǻफ यह बताता है कȡ  ' वȡ परीत भुजाएǽ  बराबर हȅ' (वह गोलाकार होगा)।
समĀया 5 - लंब सम ǇȢ भाजक ĵमेय

• (ए) Ǯपरेखा: लंबवत सम ǇȢ भाजक पर एक बȰ ̑Ǫ P लȀ। İȡ भुज PAM ≅ İȡ भुज PBM बटा SAS (PM साझा; समकोण बराबर;
 AM = BM  ǇȢ भाजक कɺ प रȞ भाषा के अनुसार)। तो पीए = पीबी.
• (b) AB का, फȡ र BC का लंबवत सम ǇȢ भाजक [ात कɺ जȧ ए। उनका चौराहा प रȞ कȀ Ĳ है - तीनाȀ शहराȀ से समान ǫरी पर।

• यह एक 'ĵमेय को संद Ǻभ से जोड़ने' वाली समĀया है। ग णȧ त मȀ दZ वȡ ǅाथʃ नȡ Ǻमाण दȀ; कमज़ोर छाİ बस इतना कहते हȅ 'इसे बीच
मȀ रखो।'

समĀया 6 - समांतर चतु Ǻभुज वȡ क Ǻण एक ǫसरे को सम ǇȢ भा जȧ त करते हȅ



• प्रमाण: पिछला परिणाम (त्रिभुज ABE ≅ त्रिभुज CDE) ASA से मिलता है: कोण BAE ≅ कोण DCE (एकांतर अंतःकोण), AB ≅ CD (समांतर चतुर्भुज की सम्मुख भुजाएँ) और कोण ABE ≅ कोण CDE (एकांतर अंतःकोण)। इसलिए CPCTC से AE ≅ CE तथा BE ≅ DE।         
   

• नȡ दान: èया वे वȡ परीत भुजाआȀ के स Ǿवागसम होने के बारे मȀ पȢ छले ĵमेय का उपयोग करते हȅ, या शुǭआत से सȥ ǀ करने का
ĵयास करते हȅ? पू Ǻव ĵमेयाȀ पर नȡ Ǻमाण करना इकाइǺ का मुéय ĵमाण कौशल है।

समĀया 7 - चतु Ǻभुज  T/F 
• (ए) F - एक समचतु Ǻभुज कɺ चार स Ǿवागसम भुजाएँ होती हȅ ले कȡ न जǮरी नहɻ कȡ  वह एक व Ǻग हो। ĵ तȡ उदाहरण:  60/120  डȠ ĩी
कोण वाला समचतु Ǻभुज।
• (b) T - वȡ परीत भुजाआȀ का स Ǿवागसम होना समांतर चतु Ǻभुज को द Ǻशाता है।
• (c) F - एक सम ǇȢ बाǲ समलúब चतु Ǻभुज मȀ स Ǿवागसम वȡ क Ǻण होते हȅ ले कȡ न यह एक आयत नहɻ है।
• यह एक 'संबं धȤ त ĵमेयाȀ को अलग करȀ' ĵǏ है। ग णȧ त मȀ दZ वȡ ǅाथʃ ĵ तȡ  उदाहरण दȀ; कमजोर छाİ बȡ ना कȡ सी सम Ǻथन के
केवल  T/F  कहते हȅ।

समĀया 8 - लȥ न कɺ SSA İु टȟ
• लȥ न गलत है। कोण A और D पर है, ले कȡ न दोनाȀ दी गइǺ भुजाआȀ (AB और BC) के बीच शा मȢ ल नहɻ है। यह एसएसए है,
एसएएस नहɻ, और एसएसए स Ǿवागसमता (अĀपǓ मामला) कɺ गारंटी नहɻ देता है।
• भाग E का नैदा नȡ क ĵǏ। एक छाİ जो 'कोण A, AB और BC के बीच नहɻ है' को चȣ ǘȣ त करता है, उसने स úमȩ लȥ त कोण कɺ
सूĄमता मȀ महारत हा सȥ ल कर ली है।
• एक बेहतरीन ĵ तȡ उदाहरण एक ही एसएसए डेटा के साथ दो अलग-अलग İȡ कोण दȠ खाता है।

समĀया 9 - डȠ एगो का साझा पZ
• डȠ एगो सही है.  AC ≅ AD  ( दȠ या गया), कोण CAB ≅ कोण DAB ( दȠ या गया),  AB ≅ AB  (ĵ तȡ वतʃ/साझा)। साझा पZ गȡ ना
जाता है èयाȀ कȡ  ĵ तȡ वतʃ गुण: एक पZ Āवयं के स Ǿवागसम होता है।
• कइǺ छाİ साझा पZ को 'धोखाधड़ी' कहकर खा रȞ ज कर देते हȅ - मूüयांकन करȀ कȡ  èया वे समझते हȅ कȡ  रȞ ÷ले èसȬ व संप ƺȥ  एक
वैध ĵमाण कदम है।
• कमजोर: सोचता है कȡ  ĵमाण गलत है èयाȀ कȡ  'वे उस पZ को साझा करते हȅ, इस लȥ ए आप इसे दो बार उपयोग नहɻ कर सकते' -
मौ लȥ क गलतफहमी।

समĀया 10 - सम ǇȢ बाǲ İȡ भुज के आधार कोण
• ĵमाण: शी Ǻष A से आधार BC पर बȰ ̑Ǫ M तक लंब खɻचȀ।  AB ≅ AC  दȠ या है,  AM ≅ AM  उभय नȡ Ǖ है, और AM ⟂ BC से दो
समकोण बनते हȅ। HL से İȡ भुज ABM ≅ İȡ भुज ACM (या समकोणाȀ के साथ SAS)। इस लȥ ए CPCTC से कोण B ≅ कोण C।

• वैक üपȪ क: ऊंचाइǺ के बजाय ए पर कोण सम ǇȢ भाजक का उपयोग करȀ - सीधे एसएएस देता है।
• मजबूत छाİाȀ ने नो टȟ स कȡ या कȡ  यह यू नȡ ट 1 (एक बȰ ̑Ǫ से लंबवत) मȀ उनके Ǉारा कȡ ए गए नȡ Ǻमाण का एक उपयोग है।

समĀया 11 - समचतु Ǻभुज वȡ क Ǻण अनुमान
• अनुमानाȀ मȀ शा मȢ ल होना चा हȠ ए: वȡ क Ǻण लंबवत हȅ; वȡ क Ǻण एक ǫसरे को सम ǇȢ भा जȧ त करते हȅ; वȡ क Ǻण शी Ǻष कोणाȀ को
सम ǇȢ भा जȧ त करते हȅ। इनमȀ से कोइǺ भी एक सशèत उƺर है.
• Ǯपरेखा: İȡ भुज स Ǿवागसमता का उपयोग करȀ ( वȡ क ȃणा Ǉारा नȡ ̑मɏ त सभी चार छोटे İȡ भुज SSS या SAS Ǉारा स Ǿवागसम होते हȅ)।
फȡ र CPCTC लंबवतता देता है (ĵ तȡ ƫेद पर आसǉ कोणाȀ का योग 180 डȠ ĩी होता है और स Ǿवागसम होते हȅ → ĵòयेक 90 डȠ ĩी
होता है)।
• कमज़ोर: अनुमान बताता है ले कȡ न ĵमाण का रेखांकन नहɻ कर सकता - उõहाȀने प रȞ णाम को बȡ ना यह समझे कȡ  èयाȀ याद कर
लȥ या है।

— अंत —


