
 

• (a) cos(0) = 1, sin(0) = 0.
• (b) cos(π/2) = 0, sin(π/2) = 1.
• (c) cos(π) = −1, sin(π) = 0.
• (d) cos(π/4) = sin(π/4) = √2/2.
• (e) cos(π/3) = 1/2, sin(π/3) = √3/2.
• (f) cos(π/6) = √3/2, sin(π/6) = 1/2.
• ★

⇒
• tan(θ) = (3/5) / (−4/5) = −3/4.
• ★  

−√2/2.

• ★

• ★

बीजगणित 2 · इकाई 7 · मूल्यांकन मार्गदर्शिका    
İȡ कोण मȢ तीय फलन

अ भȦ भावक या शȥ Zक के लȥ ए — èया देखȀ

इकाइǺ 7 केवल अनुपात नहɻ, ब üकȪ  İȡ कोण मȢ तीय फलनाȀ के बारे मȀ है। सबसे अ धȤ क नȡ दानाòमक Zण यह हȅ कȡ  èया छाİ साइन/
कोसाइन को पॉइटं-ऑन-द-यू नȡ ट-स Ǻकल ĵ ħȡ या के आउटपुट के Ǯप मȀ देखते हȅ - याद कȡ ए गए जाǫ के Ǯप मȀ नहɻ। रे डȠ यन/ डȠ ĩी ĸम
पर नजर रखȀ; यह सबसे आम गलती है।
समĀया 1 - यू नȡ ट-स Ǻकल सटीक मान

यू नȡ ट 7 ĵवाह परीZण। एक छाİ जȧ सके पास एक यू नȡ ट स Ǻकल संद Ǻभ का Ǻड है और वह ĵòयेक मूüय के लȥ ए इसका उपयोग करता है
पूरे अंक मȢ लते हȅ. एक छाİ जो इõहȀ वȡ शेष समकोण İȡ भुजाȀ ( 30-60-90 और   45-45-90 ) से ĵाöत कर सकता है, गहरी
संरचनाòमक समझ दȠ खाता है।

समĀया 2 - पायथागॉ रȞ यन पहचान अनुĵयोग
• पाप�(θ) =  9/25 , इस लȥ ए cos²(θ) =  16/25 , इस लȥ ए  cos(θ)  = ± 4/5 .
• चतु Ǿथाश II  cos(θ)  < 0, इस लȥ ए  cos(θ)  =  −4/5 .

नȡ दान: èया वे चतु Ǿथाश के आधार पर  cos(θ)  के लȥ ए सही चȣ ǘ चुनते हȅ? एक छाİ जो लेता है
केवल मुéय मूल यह भूल जाता है कȡ  cos ऋणाòमक हो सकता है।

समĀया 3 - पहले चħ से परे
• (ए)  cos(-π/3)  =  cos(π/3)  =  1/2  (कोîया सम है)।
• (b)  sin(7 π/6)  = − sin(π/6)  =  −1/2  (चतु Ǿथाश III, रेफरी कोण π/6)।
• (c) 13 π/ 4 − 2  π = 5 π/4 (अभी भी > 2 π नहɻ - ǭको, 13 π/ 4 = 3.25  π, घटाएँ  2 π = 5 π/4  पाने के लȥ ए 8 π/4)।  cos(5 π/4)  =

• (d) सशèत: "एक पू Ǻण चħ (2 π) घूमने के बाद, आप यू नȡ ट स Ǻकल पर उसी बȰ ̑Ǫ पर वापस आ जाते हȅ, इस लȥ ए sin और cos
दोहराएँ।"

समǮपता गुण (सम/ वȡ षम) यू नȡ ट 6 - कनेèशन बȰ ̑Ǫ से आगे बढ़ते हȅ।
समĀया 4 - मानक sin/cos ĩाफ़

• दोनाȀ का आयाम 1, अव धȤ  2 π, मôय रेखा  y = 0  है।
•  cos(x)  =  sin(x + π/2) . कोसाइन को π/2 Ǉारा बाएँ Āथानांत रȞ त कȡ या गया है।

मजबूत छाİ 0, π/2, π, 3 π/2, 2 π पर मुéय बȰ ̑Ǫ नȡ कालते हȅ। कमजोर वȡ ǅाथʃ सामाõय 'लहरदार रेखाएँ' बनाते हȅ
वȡ शȥ Ǔ मूüयाȀ के बȡ ना.

समĀया 5 - टǼȟ ग प रȞ व Ǻतन
• आयाम: 3.
• अव धȤ :  2 π/2 = π. 
• मôय रेखा:  y = 1 .



• ★

• ★  

• ★

• ★

• sin(π/3) = √3/2 ≈ 0.866. 2·sin(π/6) = 2·(1/2) = 1.

• ★

• ★

• ★

• चरण बदलाव: π/4 दाईं ओर।
• अ धȤ कतम:  1 + 3 = 4 . õयूनतम:  1 − 3 = −2 .

अव धȤ  İु टȟ  पर ôयान दȀ: 2 π को आवृ ƺȥ  (b) से वȡ भा जȧ त करने पर अव धȤ  मȢ लती है, गुणा नहɻ। अ धȤ कांश
सामाõय गलती: "अव धȤ  = 2 π ·  2 = 4  π।"

समĀया 6 - फ़े रȞ स ýहील मॉडल
• ऊंचाइǺ फ़ंèशन (नीचे से शुǮ):  h(t) = 25 − 20 · cos(2 π·t/30)  =  25 − 20 · cos(πt/15) .
• आयाम: 20. मôय रेखा:  y = 25 । अव धȤ : 30.
• माइनस cos èयाȀ?  t=0  पर, राइडर सबसे नीचे है ( h = 5 ), इस लȥ ए हमȀ  h(0)  =  25 − 20 = 5 कᆓ आव႖यकता  है। ✓
•  h(10) = 25 − 20 · cos(2 π/3)  =  25 − 20 · (−1/2) = 25 + 10 = 35  फɺट।

सबसे क ठȟ न हȠ Āसा: शøदाȀ से मॉडल बनाना। अ धȤ कांश छाİाȀ को आयाम और मôय रेखा मȢ लती है; कुछ
cos को नकार कर 'नीचे से शुǮ होता है' बाधा को सही ढंग से संभालȀ।

समĀया 7 - Āप Ǻशरेखा अनंतĀपशʃ
•  tan(x)  अप रȞ भा षȢ त है जहां  cos(x)  = 0:  x = π / 2, 3 π/2, 5 π/2, ..., −π/2, ... 
• वहाँ लंबवत अनंतĀपशʃ हȅ èयाȀ कȡ  शूõय से वȡ भा जȧ त करना → असंबǀ।
• tan कɺ अव धȤ  = π (2 π नहɻ)। sin और cos दोनाȀ π पर ĚलȬ प साइन करते हȅ, इस लȥ ए उनका अनुपात समान मान पर लौटता
है - tan कɺ अव धȤ  आधी है।

'π èयाȀ नहɻ 2 π' ĵǏ उन छाİाȀ को अलग करता है जो sin/cos को अनुपात के Ǯप मȀ समझते हȅ
याद रखना

समĀया 8 - रे डȠ यन बनाम डȠ ĩी
• डȠ एगो ने '30' को रे डȠ यõस मोड पर सेट कैलकुलेटर मȀ डाल दȠ या।  sin(30 rad)  ≈  −0.988  èयाȀ कȡ  30 रे डȠ यन = कइǺ पू Ǻण
घुमाव + थोड़ा सा।
• सही: या तो  sin(π/6)  लȥ खȀ, या कैलकुलेटर को डȠ ĩी मोड मȀ करके  sin(30°)  लȥ खȀ।

सबसे आम इकाइǺ 7 गलती। छाİ इसे समझते हȅ या नहɻ, इसके लȥ ए एक नȡ दान Zण
रे डȠ यन और डȠ ĩी एक ही कोण के लȥ ए दो अलग-अलग इकाइयाँ हȅ।

समĀया 9 - लȥ न कɺ गलत पहचान

•  0.866 ≠ 1 , इस लȥ ए सूİ गलत है।
• सही:  sin(2 x)  = 2· sin(x) · cos(x)  (डबल-एǽ गल फॉ Ǻमूला - आमतौर पर बाद मȀ पेश नहɻ कȡ या जाता है, ले कȡ न ĵ तȡ Āथापन Ǉारा
परीZण İु टȟ  पकड़ता है)।

सामाõय पाठ: साइन रै खȨ क नहɻ है, इस लȥ ए  sin(2 x)  ≠ 2· sin(x) . मजबूत छाİ उस टǼȟ गर को ĀपǓ करते हȅ
फ़ंèशन अòय धȤ क अरेखीय हȅ।

समĀया 10 - ĵकृ तȡ  मȀ टǼȟ गर
खोलȀ-समाöत। सशèत उƺर आव धȤ क घटनाआȀ को टǼȟ गर से जोड़ते हȅ:

• ôव नȡ  तरंगȀ: दबाव साइनसॉइडल Ǯप से दोलन करता है।
• îवार: पृóवी/चंĲमा के घू Ǻणन (गोलाकार ग तȡ  → साइनसोइडल ĵZेपण) Ǉारा संचा लȥ त।
• एसी करंट: समय के sin फ़ंèशन के Ǯप मȀ वोüटेज।
• ĩहाȀ कɺ ग तȡ : साइनसॉइडल नȡ दȂशांक के लȥ ए एक स Ǻकल ĵोजेèट पर Āथȫ तȡ याँ।

एकɺकृत गुण: जो कुछ भी Āथȫ र दर पर दोहराया जाता है उसे साइन/कोसाइन के साथ मॉडल कȡ या जा सकता है,
èयाȀ कȡ  यू नȡ ट स Ǻकल बȡ üकुल यही पता लगाता है।

— अंत —


