
 

• (a) 84/120 = 70%.
• (b) 84/116 ≈ 72.4%.
• (c) ★

 ★

• ★

• (a) r ≈ 0.97.   (b) r ≈ −0.95.   (c) r ≈ 0.   (d) r ≈ 0.4.   (e) r ≈ −0.3.

बीजगणित 1 · इकाई 3 · मूल्यांकन मार्गदर्शिका    
दो-प रȞ व Ǻतनीय सां éयȫ कɺ

अ भȦ भावक या शȥ Zक के लȥ ए — èया देखȀ

इकाइǺ 3 दो चराȀ के बीच संबंधाȀ को देखती है। यहां ग णȧ त (सापेZ आवृ ƺȥ याȀ, स Ȃवाƺम फȡ ट कɺ रेखाएǽ , अवशेष, सहसंबंध) îयादातर
यां İȡ क है। गहन का Ǻय ǌाéया मȀ है - आवृ ƺȥ  के ĵकार, का Ǻय-कारण से जुड़ाव और कȡ सी एकल आकँड़े कɺ सीमा को अलग करना। संपू Ǻण
Ǯप से उन भेदाȀ पर नजर रखȀ।

समĀया 1 - दो-तरफ़ा टेबल (कुƺे बनाम बȡ üलȫ याँ; घर बनाम अपा ǺटमȀट)

नȡ दान - ये वȡ भȦ ǉ सश Ǻत आवृ ƺȥ याँ हȅ। (ए) दȠ या गया है-घर; (b) दȠ या गया है-
कुƺा. हर वह है जो बदलता है।
• (d) हां - अपा ǺटमȀट मȀ रहने वाले लोगाȀ ( 32/80 = 40 %) कɺ तुलना मȀ घर मȀ रहने वाले लोग कुƺाȀ ( 70%)  को बǲत अ धȤ क पसंद
करते हȅ। चर जुड़े ǲए हȅ.
• उन पर नज़र रखȀ: जो छाİ (ए) और (b) का सही उƺर देते हȅ ले कȡ न ĀपǓ नहɻ कर पाते कȡ  वे अलग èयाȀ हȅ - वे बȡ ना सोचे-समझे
गणना कर रहे हȅ।

समĀया 2 - जूते का आकार बनाम ऊंचाइǺ मॉडल
• (ए) ढलान: "जूते के आकार मȀ ĵòयेक 1-आकार कɺ वृ ǀȨ  के लȥ ए, अनुमा नȡ त ऊंचाइǺ 1.4 इचं बढ़ जाती है।" इकाइयाँ मायने
रखती हȅ।
• (b) y-अंतःखंड: जूते का आकार = 0 → अनुमा नȡ त ऊंचाइǺ = 50 इचं। समझदार नहɻ - कȡ सी के पास जूते का
आकार 0 नहɻ है। ग णȧ त मȀ दZ वȡ ǅाथʃ इसे डेटा के बाहर एèसटǼपलेशन के एक उदाहरण के Ǯप मȀ ĵĀतुत करता है।
• (c)  y = 1.4 ( 11) +   50 = 65.4 इचं। 
• (d) जूते का आकार 25 कȡ सी भी यथा Ǻथवादी सीमा से बȡ üकुल बाहर है। देखे गए डेटा के बाहर के एèसटǼपलेशन पर भरोसा न
करȀ।

समĀया 3 - अवशेष
• (ए) अनुमा नȡ त:  2(3) +   5 = 11। वा႘त व྾ क : 13. अव शȥ Ǔ =  13 − 11 = +2 .
• (b) अनुमा नȡ त:  2(7) +   5 = 19। वा႘त व྾ क : 17. अव शȥ Ǔ =  17 − 19 = −2 .
• (c) सकाराòमक: वाĀत वȡ क > अनुमा नȡ त (रेखा के ऊपर बȰ ̑Ǫ)। नकाराòमक: वाĀत वȡ क <अनुमा नȡ त (नीचे बȰ ̑Ǫ)।
• (d) अ धȤ कांश अवशेष शूõय के करीब → रै खȨ क मॉडल अƫɸ तरह से फȡ ट बैठता है; डेटा बारीकɺ से रेखा का अनुसरण करता है।
• (b) मȀ साइन İु टȟ याȀ पर ôयान दȀ - लȥ खना सामाõय है |वाĀत वȡ क - अनुमा नȡ त| बȡ ना संकेत के.

समĀया 4 - उìच r अƫे रै खȨ क फȡ ट के बराबर नहɻ है
इस खंड कɺ मुéय अंत ǺǬ ǓȢ : r रै खȨ क एसो सȥ एशन का सारांश देता है, ले कȡ न एक घुमावदार पैट Ǻन अभी भी हो सकता है

उìच |r| य दȠ  यह समĩ Ǯप से एक दȠ शा मȀ चलन मȀ है।
• मजबूत: "अवशेषाȀ को öलॉट करȀ। य दȠ  वे एक पैट Ǻन (e.g., U-आकार) दȠ खाते हȅ, तो रै खȨ क मॉडल मȀ कुछ कमी है, भले ही r ऊंचा
हो।"
• कमज़ोर: "दोनाȀ समान Ǯप से अƫे हȅ" - यह मॉडल प Ǻयाöतता के बारे मȀ संपू Ǻण बȰ ̑Ǫ को भूल जाता है।

समĀया 5 - Āकैटर öलॉट को r मानाȀ से मȢ लाएǽ

• सामाõय İु टȟ याँ: हĀताZर कɺ अनदेखी करना; 1 के नȡ कट प रȞ माण के साथ "मजबूत" को नहɻ जोड़ना;  r = 0.4  को "कमजोर-से-
मôयम" के बजाय "मôयम-मजबूत" मानना।



• ★

• ★

• ★

• ★

समस्या 6 - आइसक्रीम और डूबना
• (ए) नहɻ, आइसħɺम डूबने का कारण नहɻ बनती। वे तीसरे चर के माôयम से सहसंबǀ हȅ।
• (b) गमʃ / गमʃ - ग Ǻम मौसम आइसħɺम कɺ बȡ ħɺ और तैराकɺ (और इस ĵकार डूबने का जो खȨ म) दोनाȀ को बढ़ाता है।

गुöत-चर अवधारणा का एकल स Ȃवाƺम उदाहरण।
समĀया 7 - कारण बनाम सहसंबǀ बनाम संयोग

• (ए) संभा वȡ त कारण (अ धȤ क अôययन → अ धȤ क सीखना), हालां कȡ  ĸ मȢ त करने वाले मौजूद हȅ (ĵेरणा, Zमता)।
• (b) सहसंबǀ, कारणाòमक नहɻ - बड़ी आग अ धȤ क अ êनȨ शामकाȀ को आक ̑षɏ त करती है और अ धȤ क Z तȡ  पǲंचाती है। सामाõय
कारण: आग का आकार.
• (c) संयोगाòमक - कोइǺ ĵशंसनीय तंİ नहɻ। èला सȥ क नकली सहसंबंध.
• (d) संभा वȡ त कारण - ĵòयZ तंİ (ऊ Ǻजा संतुलन) अƫɸ तरह से Āथा पȢ त है।
• सशèत: केवल अनुमान लगाने के बजाय तंİ (या उसकɺ अनुप Āथȫ तȡ ) कɺ पहचान करता है।

समĀया 8 - लȥ न के जूते के आकार/ग णȧ त का दावा
• (ए) समĀयाएǽ : (1)  r = 0.4  कमजोर है; एक मजबूत दावे को उ चȣ त नहɻ ठहराता। (2) सहसंबंध का Ǻय-कारण के बराबर नहɻ है -
संभवतः एक ĸ मȢ त करने वाला चर है (उĹ - बड़े बìचाȀ के पैर बड़े होते हȅ और वे अ धȤ क ग णȧ त जानते हȅ)। (3) नमूना ("मेरे मȢ İ")
ĵ तȡ नȡ धȤ  नहɻ हो सकता है।
• (b) बेहतर: "मेरे दोĀताȀ के बीच, एक कमजोर सकाराòमक सहसंबंध है; एसेा इस लȥ ए हो सकता है èयाȀ कȡ  पुराने दोĀताȀ के दोनाȀ पैर
बड़े हȅ और उõहȀ ग णȧ त का अ धȤ क अनुभव है।"

एक 4-Āटार उƺर ताकत के मुƾ ेऔर उलझाने वाले मुƾ ेदोनाȀ को उठाता है।
समĀया  9 - r = 0.99 , èया हमȀ मॉडल पर भरोसा करना चा हȠ ए?

• (ए) Āवचा लȥ त Ǯप से नहɻ - पैट Ǻन के लȥ ए अवशेषाȀ कɺ भी जांच करनी चा हȠ ए (एक घुमावदार संबंध अभी भी 1 के पास r उòपǉ
कर सकता है)।
• (b) सीधे ĵकɺ Ǻण आरेख को देखȀ; अवशेषाȀ कɺ जांच करȀ; वȡ चार करȀ कȡ  èया रȞ þता भौ तȡ क Ǯप से सा Ǻथक है; आउटले Ǻस कɺ जाँच
करȀ।

वैचा रȞ क शȥ खर - r एक सारांश है, नȡ Ǻणय नहɻ।
समĀया 10 - खोलȀ डȠ ज़ाइन

• मजबूत ĵ तȡ ħȡ या पहचानती है: यथा Ǻथवादी चर, ĵशंसनीय संकेत और श èतȫ  भ वȡ ÿयवाणी, एक वाĀत वȡ क कõĚयूडर (e.g।, "नɻद
के घंटे बनाम परीZण Āकोर - दोनाȀ तनाव से ĵभा वȡ त हो सकते हȅ"), और ĀपǓ जागǮकता कȡ  मजबूत r भी का Ǻय-कारण सा बȡ त
नहɻ करता है।
• कमजोर: अĀपǓ चर ("खुशी"), कोइǺ भ वȡ ÿयवाणी नहɻ, कȡ सी कõ÷यूडर का उüलेख नहɻ कȡ या गया है, या सीधे तौर पर का Ǻय-
कारण का दावा कȡ या गया है।

इसे इकाइǺ कɺ मॉड लȴ ̑ग/त Ǻक कɺ आधार शȥ ला के Ǯप मȀ मानȀ।

— अंत —


